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1. COMPETENCIAS Y RESULTADOS DE APRENDIZAJE

1.1. Competencias

Descripciéon de las competencias

Que los estudiantes hayan demostrado poseer y comprender los conocimientos relativos a los
fundamentos de automatismos y métodos de control.

Que los estudiantes tengan la capacidad para reunir los datos necesarios para el analisis de sistemas de
regulacién, calcular su funcién de transferencia, analisis sencillos en el dominio del tiempo y de la
frecuencia, aplicar criterios de estabilidad y proponer acciones basicas de control.

Que los estudiantes puedan transmitir los conceptos basicos de Ingenieria de Control con claridad, y
sean capaces de extraer las conclusiones pertinentes, utilizando con soltura los conceptos e ideas
adquiridos en esta materia.

Que hayan desarrollado habilidades de aprendizaje que les permitan emprender proyectos del area de
Ingenieria de Control, con un alto grado de autonomia.

1.2. Resultados de aprendizaje

Los efectos que cabe asociar a la realizacion por parte de los estudiantes de las actividades
formativas anteriormente indicadas, son los conocimientos de la materia, la aplicacién con
criterio de los métodos de andlisis y técnicas descritos en ella, redactar utilizando un
lenguaje preciso y adecuado a la misma, y aprender por si mismo otros conocimientos
relacionados con la materia, que se demuestran:

e En la realizacion de los exdmenes parcial, final y extraordinario en su caso.

e En sus intervenciones orales en clase.

e En el trabajo personal sobre automatismos requerido por el profesor.

2. CONTENIDOS
2.1. Requisitos previos

Ninguna
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2.2. Descripcion de los contenidos

Sistemas e introduccién a las transformadas de sefiales continuas.
Descripcion analitica y representacion de los sistemas de regulacion.
Funcion de transferencia.

Analisis en el dominio del tiempo y de la frecuencia.

Criterios de estabilidad.

Acciones basicas de control. Reguladores P, I, PI, PD, PID.

2.3. Contenido detallado

Sistemas: Sistemas de Regulacion. Clasificacion. El bucle tipico de Regulacion. Criterios de disefio.
Transformadas de sefiales continuas: Introduccién. Propiedades de la transformada de Laplace.

Descripcién analitica de los Sistemas de Regulacién: Diagrama de bloques. Funcién de
transferencia.
Modelo matematico de sistemas fisicos: Sistemas mecanicos, sistemas eléctricos
electromecanicos.

Analisis en el dominio del tiempo: Respuesta impulsional. Respuesta al escaldn unitario.
Sistemas de primer y segundo orden: Funcidn de transferencia. Respuesta impulsional y respuestg
al escaldn unitario.

Estabilidad: Criterio de estabilidad de Routh.
Andélisis del error en régimen permanente
Acciones béasicas de control: P, I, Pl, PD, PID.

Analisis en el dominio de la frecuencia: Representacion grafica de la respuesta de frecuencia
Introduccién a los diagramas de Bode.

2.4. Actividades Dirigidas

- El alumno debe realizar y entregar a través del Campus Virtual trabajos a lo largo del curso
sobre que le serviran para afianzar los contenidos teéricos de la asignatura y también le
ayudara a alcanzar la competencia comunicativa.

2.5. Actividades Formativas

Clases de teoria: (0.9 ECTS) Apoyandose en transparencias, el profesor explica los conceptos y
plantea los ejemplos y problemas. El alumno debera completar sus conocimientos con referencias
bibliograficas y enlaces por Internet. El profesor propondra a los alumnos el desarrollo de un
trabajo relacionado con la asignatura, completado por el alumno en su trabajo individual.

Tutorias: (0.3 ECTS) Consulta al profesor por parte de los alumnos sobre la materia en los horarios
de tutorias o empleando mecanismos de tutoria teleméatica (correo electrénico y uso del campus
virtual de la Universidad).

Estudio individual y trabajo de asignatura: (1.8 ECTS) Estudio individual del alumno utilizando los
apuntes y programas explicados en clase, libros de la biblioteca, o apuntes del profesor.

3. SISTEMA DE EVALUACION
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3.1. Sistema de calificaciones
El sistema de calificaciones finales se expresara numéricamente del siguiente modo:
0 - 4,9 Suspenso (SS)
5,0 - 6,9 Aprobado (AP)
7,0 - 8,9 Notable (NT)
9,0 - 10 Sobresaliente (SB)

La mencién de "matricula de honor" podra ser otorgada a alumnos que hayan obtenido una
calificacion igual o superior a 9,0.

3.2. Criterios de evaluacion

Convocatoria ordinaria

Sistemas de evaluacion Porcentaje

Asistencia y participacion en clase 10%

Presentacion de trabajos y proyectos (Practicas individuales y trabajo en equipo) 15%

Prueba parcial (escrita/presentacion trabajo) 15%

Examen final o trabajo final presencial 60%

Convocatoria extraordinaria

Sistemas de evaluacién Porcentaje

Presentacion de trabajos y proyectos (Practicas individuales y trabajo en equipo) 10%

Examen final o trabajo final presencial 90%

3.3. Restricciones

Calificacién minima
Para poder hacer media con las ponderaciones anteriores es necesario obtener al menos una
calificacién de 4,5 en la prueba final.

Asistencia
El alumnoque, injustificadamente, deje de asistir a mas de un 25% de las clases presenciales
podra verse privado del derecho a examinarse en la convocatoria ordinaria.

Normas de escritura

Se prestara especial atencién en los trabajos, practicas y proyectos escritos, asi como en los
examenes tanto a la presentaciéon como al contenido, cuidando los aspectos gramaticales y
ortograficos. El no cumplimiento de los minimos aceptables puede ocasionar que se resten
puntos en dicho trabajo.
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3.4. Advertencia sobre plagio

La Universidad Antonio de Nebrija no tolerard en ningun caso el plagio o copia. Se considerara
plagio la reproduccién de parrafos a partir de textos de auditoria distinta a la del estudiante
(Internet, libros, articulos, trabajos de comparieros...), cuando no se cite la fuente original de la

que provienen. El uso de las citas no puede ser indiscriminado. El plagio es un delito.

En caso de detectarse este tipo de practicas, se considerara Falta Grave y se podra aplicar la
sancion prevista en el Reglamento del Alumno.
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