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Art. 83 - Rolhus: Robot limpieza automatica de huertas solares
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Art. 83 - Robot manipulador de teclados de helicépteros
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Art. 83 - Robot manipulador de teclados de helicépteros
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Silla robética con capacidad para subir escaleras
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Sila de ruedas con copacidad
Para subir escaleras
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Art. 83 - Robot Cuadripedo: LEBREL y DOGO
indra
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Art. 83 - Robot para la monda automatica de flores de azafran
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Art. 83 - Robot para la monda automatica de flores de azafran
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Proyecto RETO Colaboracién — Ebrain
clysema

climatizacion
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Art. 83 - Modificacién estructural de seguidor solar
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Art. 83 - Modificacién estructural de seguidor solar
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Evaluacién de superficies deportivas
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Robdtica mediante cables
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Robdtica mediante cables
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®UCLM

UNIVERSIDAD DE CASTILLA~LA MANCHA

Usuaria Documenos lecturalescritura Panel Tabla
Trayectoria
Emilio Barrias Torres ‘ @ Tabla Lectura MatrizDatos_15.xlsx

: Frame
Farmacéutico

Archive Eseritura  ListaMovimientos_2 txt
16:18:36

Seieccion de medicamentos. Datos

Medicamentos Precio (€)

Cantidad (uds.)

o i B Posicion X (m)
Paracetamol 5
Agua Oxigenads

Alcohol

Ibuprofena Posicion Y (m)

Naloxona 12

Ajuste de Imagen

o [ B @ &

Delete

Trayectoria Ordenada
Alarmas

- REALIZANDO HOME. (13/6/2019 a las 16:18:20)
- INICIANDO SESION COMO Farmacéutico: Emilio Barrios Torres. (13/6/2019 a las 16:18:45
- HOME TERMINADO. (13/6/2019 a las 16:18:48)
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Robdtica mediante cables
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Proyecto H2020 - DESDEMONA

Consorcio Europeo (8 PARTNERS)

Cable climbing

Wheeled/
legged robot

Cable driven robot

Wall climbing
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Proyecto H2020 - DESDEMONA

Consorcio Europeo (8 PARTNERS)
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Proyecto H2020 - DESDEMONA

Consorcio Europeo (8 PARTNERS)
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Actividad:

Robética Aplicada

Visién por Computador
Disentio Mecanico

Control de Procesos
Comunicaciones Industriales
Sistemas de Aprendizaje
Realizacién de Aplicaciones
Formacién Personalizada
Asesoramiento Técnico

Asesoramiento Desgravacion Fiscal
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