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1. COMPETENCIAS Y RESULTADOS DE APRENDIZAJE
1.1. Conocimientos, habilidades y competencias
Conocimientos

e K2. Conocimiento y capacidad para proyectar, calcular y disefar sistemas integrados de
fabricacion.

Habilidades

= S3. Capacidad para disefiar y proyectar sistemas de produccién automatizados y control

avanzado de procesos.

2. CONTENIDOS
2.1. Requisitos previos
Ninguno.
2.2. Descripcion de los contenidos
= Soluciones actuales de automatizacion de procesos
= Disefio y programacion de diferentes tipos de controladores
= Disefio e implantacion de sistemas distribuidos de control
= Disefio de proyectos de automatizacién y control de procesos
= Disefio e integracion de maquinas automaticas
= Disefio de sistemas de comunicaciones industriales

= Disefio y programacioén de sistemas de supervisién e interface persona-maquina (HMI)
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= Coordinacion de células del sistema flexible de fabricacién

2.3. Contenido detallado

A

Presentacion de la asignatura
Explicacion de la guia docente
¢ Soluciones actuales de automatizacion de procesos
e Evolucion de la automatizacion en la historia de la industrializacion
e Ecosistema digital e Industria 4.0 en los sistemas automatizados actuales
o Disefio y programacion de diferentes tipos de controladores
e Evolucion de los PLCs en los procesos productivos

e Disefio de sistemas combinacionales y secuenciales en lineas

automatizadas

e Programacién de sistemas temporizados, con RTC (Real Time Clock) y de

contaje de los sistemas automatizados

e Disefio y programacion de sistemas avanzados empleando programacion
estructurada en los PLCs actuales (OBs, FBs, FC, DBS...)

o Disefio e integracion de maquinas automaticas
e Evolucion de la robotizacién en la industrial actual
e Robdtica industrial vs robdtica colaborativa
¢ Morfologia de un robot: Transmisiones, reductoras, actuadores

e Calibracion de un robot, definicion de herramientas TCP (Tool Center Point)

y programacioén basica

e Memoria de un robot y programacion estructurada de robots con objetos de

trabajo (workobjects)

¢ Integracion de robots en sistemas de fabricacion: tarjetas de E/S y buses de

comunicacion industrial
e Diseno de sistemas de comunicaciones industriales

e Ethernet, Ethernet Industrial, Profibus, AS-i

e Disefio y programaciéon de sistemas de supervision e interface persona-

maquina (HMI)
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e Sistemas HMI: Scadas y paneles de operador tactil de supervision

e Visién artificial en los sistemas actuales automatizados y su integracién con

la robdtica
e Gemelo digital de una Instalacion
e Disefo e implantacion de sistemas distribuidos de control
¢ Digitalizacion /Control de procesos desde la nube (Internet of Things)
e Coordinacion de células del sistema flexible de fabricacion

e Sistemas y lineas de produccion y montaje, clasificaciones, criterios, niveles

de integracion
e Tendencias procesos de fabricacion
e Sistemas FMS, componentes y caracteristicas
e Digitalizacion e integracion de los sistemas de fabricacion en la industria 4.0
o Disefo e implantacién de sistemas distribuidos de control

e Definicion, disefio e integracion de una Smart Factory con todos las

herramientas de digitalizacién de la industria actual

2.4. Actividades dirigidas

Durante el curso se desarrollaran las siguientes actividades:
= Actividaddirigida1 (AD1). Disefio de sistemas secuenciales temporizados basados en PLC.
= Actividad dirigida 2 (AD2). Programacién avanzada de sistemas automatizados.

= Actividad dirigida 3 (AD3). Integraciéon de sistemas robotizados en la industria 4.0.
Programacion basica y puesta en marcha de robots (calibracion y definicion de

herramientas).

= Actividad dirigida 4 (AD4). Desarrollo de programas estructurados avanzados con robots

industriales con tarjeta de E/S y comunicaciones.

= Actividad dirigida 5 (AD5). Sistemas HMI de supervisién de los sistemas automatizados.

Digitalizacién de sistemas controlados y supervisados desde la nube (SCADA e 10T).

= Actividad dirigida 6 (AD6). Proyecto final de digitalizacién y disefio de un sistema industrial
de fabricacion con la integracion de los contenidos de la materia (PLC, HMI, comunicaciones

industriales, IOT, vision artificial, roboética industrial y colaborativa).

2.5. Actividades formativas

ACTIVIDAD

FORMATIVA HORAS PORCENTAJE DE PRESENCIALIDAD

cODIGO
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AF1 Clase magistral 25 100%

AF5 Practicas en aula 10 100%
informatica

AF6 Practicas Fie 10 100%
laboratorio

AF7 Estud|lo |nd|Y|duaI y 86 0%

trabajo auténomo
Trabajos individuales o

AF8 en grupo de los 15 0%
estudiantes

AF9 Evaluacion 4 100%

3. SISTEMA DE EVALUACION

3.1. Sistema de calificaciones

El sistema de calificaciones finales se expresara numéricamente del siguiente modo:

0 - 4,9 Suspenso (SS)
5,0 - 6,9 Aprobado (AP)
7,0 - 8,9 Notable (NT)

9,0 - 10 Sobresaliente (SB)

La mencion de "matricula de honor" podra ser otorgada a alumnos que hayan obtenido una

calificacioén igual o superior a 9,0.
3.2. Criterios de evaluaciéon

Convocatoria ordinaria

Sistemas de evaluacion Porcentaje
SE1. Prueba parcial 20%
SE2. Presentacién de trabajos y proyectos 20%
SE3. Examen final presencial individual 60%
Convocatoria extraordinaria
Sistemas de evaluacion Porcentaje
SE2. Presentacién de trabajos y proyectos 30%
SE3. Examen final presencial individual 70%
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3.3. Restricciones

Calificacién minima

Para poder hacer la suma ponderada de las calificaciones anteriores, tanto en convocatoria ordinaria
como extraordinaria, es necesario obtener al menos 4,5 puntos en el examen final correspondiente.

El estudiante con nota inferior se considerara suspenso.
La asistencia a las practicas es obligatoria.

La no presentacion de los trabajos y proyectos propuestos por el profesor supone el suspenso
automatico de la asignatura en la convocatoria ordinaria y extraordinaria. La obtencion de una nota
inferior a 4,0 puntos en cualquiera de las actividades dirigidas anteriores supone el suspenso de la
asignatura en la convocatoria ordinaria. Asimismo, es potestad del profesor solicitar y evaluar de nuevo
los trabajos y proyectos, si no han sido entregados en fecha, no han sido aprobados o se desea

mejorar la nota obtenida en convocatoria ordinaria.

Se conservara la nota de los trabajos y proyectos sélo para las convocatorias del afio en curso. En

convocatorias siguientes hay que repetirla.
Asistencia

El alumnoque, injustificadamente, deje de asistir a mas de un 25% de las clases presenciales

podra verse privado del derecho a examinarse en la convocatoria ordinaria.

Normas de escritura

Se prestara especial atencion en los trabajos, practicas y proyectos escritos, asi como en los
examenes tanto a la presentacion como al contenido, cuidando los aspectos gramaticales y
ortograficos. El no cumplimiento de los minimos aceptables puede ocasionar que se resten puntos

en dicho trabajo.
3.4. Advertencia sobre plagio

La Universidad Antonio de Nebrija no tolerara en ningun caso el plagio o copia. Se considerara
plagio la reproduccién de parrafos a partir de textos de autoria distinta a la del estudiante (Internet,
libros, articulos, trabajos de compainieros...), cuando no se cite la fuente original de la que provienen.

El uso de las citas no puede ser indiscriminado. El plagio es un delito.

En caso de detectarse este tipo de practicas, se considerara Falta Grave y se podra aplicar la

sancioén prevista en el Reglamento del Alumno.
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= MikellGroover.“Automation,ProductionSystems,andComputer-IntegratedManufacturing”,
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de la Universitat Politécnica de Catalunya, S.L.2006 ISBN: 978-84-8301-899-6 .

= Departamento de Ingenieria de Construccién y Fabricacién. Universidad Nacional de
Educacién a Distancia (UNED). ISBN: 978-84-8322-765-7.
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